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[57]申請專利範圍
1.　一種氣浮壓差式輸送系統，其用以輸送一平板狀物件，該氣浮壓差式輸送系統包含：一
輸送平台，其定義有一輸送方向，該輸送平台上具有複數出氣孔，該等出氣孔係以矩陣

型式排列，且該等出氣孔之間在平行該輸送方向上的間隔長度相同；一供氣單元，其具

有複數控制閥、複數供氣管及一氣泵，該氣泵連接該等控制閥，該等控制閥分別連接該

等供氣管，該等供氣管垂直該輸送方向裝設於該輸送平台下，且分別具有複數供氣孔以

分別連通該等出氣孔；以及一控制裝置，其電連接並控制該等控制閥及該氣泵，以使該

等出氣孔在該平板狀物件前方形成一高速氣體區、後方形成一關閉氣體區、下方形成一

懸浮氣體區、兩側分別形成一導引氣體區，該高速氣體區與該關閉氣體區之間形成壓力

差以使該平板狀物件向該輸送方向輸送，該懸浮氣體區懸浮該平板狀物件，該二導引氣

體區氣體的流量及流速相同，但不同於該懸浮氣體區氣體的流量及流速，以導引該平板

狀物件不左右偏移或不偏轉地沿該輸送方向輸送。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之氣浮壓差式輸送系統，其中，該高速氣體區由該平板狀物
件前方的一供氣管 所連通的該等出氣孔所組成。

3.　如申請專利範圍第 1項所述之氣浮壓差式輸送系統，更包含複數位置感應單元，其電連
接該控制裝置且分別對應該等供氣管。

4.　如申請專利範圍第 3項所述之氣浮壓差式輸送系統，其中，該等位置感應單元分別為紅
外線位置感應器或氣體壓力感應器。

5.　一種控制方法，其用以控制如申請專利範圍第 3項所述之氣浮壓差式輸送系統，該控制
方法包含下列步驟：(1)使該平板狀物件下方的該等供氣管所連通的該等出氣孔出氣，位
於該平板狀物件下方的該等出氣孔形成該懸浮氣體區，位於該平板狀物件兩側的該等出

氣孔分別形成該導引氣體區，該導引氣體區氣體的流量及流速相同，但不同於該懸浮氣

體區氣體的流量及流速；(2)使該平板狀物件前方的一供氣管所連通的該等出氣孔出氣，
該等出氣孔形成該高速氣體區，位於該平板狀物件後方的該等出氣孔形成該關閉氣體

區；以及(3)使該平板狀物件前方的一供氣管所連通的該等出氣孔根據該供氣管之前一供
氣管所對應的該位置感應單元的感應訊號出氣，使該平板狀物件後方的一供氣管所連通

的該等出氣孔根據該供氣管所對 應的該位置感應單元的感應訊號閉氣。
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6.　如申請專利範圍第 5項所述之控制方法，其中，該等位置感應單元分別為紅外線位置感
應器或氣體壓力感應器。

圖式簡單說明

第 1圖為習知氣浮式平台之立體圖。
第 2圖為習知氣浮式平台之俯視圖。
第 3圖為本發明具體實施例之立體圖。
第 4圖為本發明具體實施例之俯視圖。
第 5圖為本發明具體實施例作動之示意圖一。
第 6圖為本發明具體實施例作動之示意圖二。
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