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【57】申請專利範圍
1.　一種傳動裝置，其包含: 一驅動裝置； 一渦桿，其係由該驅動裝置帶動旋轉，該渦桿上
更環置一第一輪齒； 一渦輪，設置一第二輪齒，該第一輪齒與該第二輪齒互相嚙合，以
帶動該渦輪旋轉； 一傳動桿，其一端樞設於該渦輪之側面，該傳動桿上設有一限位件，
進一步包含一固定柱，該固定柱固設一第一固定元件，使該傳動桿之該限位件位於該第

一固定元件內移動；以及 一連動件，其更包含： 一第一連接桿，其一端鉸接該傳動桿之
一端； 一第二連接桿，其一端樞設該固定柱，其另一端鉸接該第一連接桿； 一第三連接
桿，其一端鉸接該第一連接桿，其另一端樞設於一滑塊。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之傳動裝置，其中該驅動裝置設置於一固定座上，該渦桿之
另一端樞設於該固定座。

3.　如申請專利範圍第 2項所述之傳動裝置，更包含一底座，該底座設置該固定柱及該固定
座，於該底座設置一軌道，該軌道滑設該滑塊。

4.　如申請專利範圍第 1項所述之傳動裝置，其中該驅動裝置為一步進馬達或一手動驅動
器。

5.　如申請專利範圍第 1項所述之傳動裝置，其中該滑塊更連接一承載柱。
6.　如申請專利範圍第 1項所述之傳動裝置，其中該滑塊設有一抵柱，該抵柱抵接一滑輪。
7.　一種傳動裝置，其包含: 一驅動裝置； 一渦桿，其係由該驅動裝置帶動旋轉，該渦桿上
更環置一第一輪齒； 一渦輪，設置一第三輪齒，該第一輪齒與該第三輪齒互相嚙合，以
帶動該渦輪上下位移； 一傳動桿，其一端固設於該渦輪之側面，進一步包含一固定柱，
該傳動桿樞設於該固定柱上；以及 一連動件，其更包含： 一第一連接桿，其一端鉸接該
傳動桿之一端； 一第二連接桿，其一端樞設該固定柱，其另一端鉸接該第一連接桿； 一
第三連接桿，其一端鉸接該第一連接桿，其另一端樞設於一滑塊。

8.　如申請專利範圍第 7項所述之傳動裝置，其中該驅動裝置設置於一固定座上，該渦桿之
另一端樞設於該固定座。

9.　如申請專利範圍第 8項所述之傳動裝置，更包含一底座，該底座設置該固定柱及該固定
座，於該底座設置一軌道，該軌道滑設該滑塊。

10.   如申請專利範圍第 7項所述之傳動裝置，其中該驅動裝置為一步進馬達或一手動驅動器。
11.   如申請專利範圍第 7項所述之傳動裝置，其中該滑塊更連接一承載柱。
12.   如申請專利範圍第 7項所述之傳動裝置，其中該滑塊設有一抵柱，該抵柱抵接一滑輪。
圖式簡單說明
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第一圖：其係為本新型之一較佳實施例之結構示意圖； 第二圖：其係為本新型之第一實
施例之結構示意圖一； 第三圖：其係為本新型之第一實施例之結構示意圖二； 第四圖：其係
為本新型之第二實施例之結構示意圖； 第五 A圖：其係為本新型之第三實施例之手動驅動裝
置示意圖一； 第五 B圖：其係為本新型之第三實施例之手動驅動裝置示意圖二； 第六圖：
其係為本新型之一第四實施例之結構示意圖一； 第七圖：其係為本新型之一第四實施例之結
構示意圖二； 第八圖：其係為本新型之一第四實施例之結構示意圖三； 第九圖：其係為本新
型之一第五實施例之結構示意圖三； 第十 A圖：其係為本新型之一第六實施例之手動驅動裝
置示意圖一；以及 第十 B圖：其係為本新型之一第六實施例之手動驅動裝置示意圖一。

(2)

- 11856 -



(3)

- 11857 -



(4)

- 11858 -



(5)

- 11859 -



(6)

- 11860 -



(7)

- 11861 -



(8)

- 11862 -



(9)

- 11863 -


